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EXAMEN DE FIN DE 1 ANNEE
BTS PRODUCTIQUE SESSION JUIN 2006

lere PARTIE : CINEMATIQUE.

PRESENTATION :
Mise en situation :
La figure 1 représente un robot manipulateur. Ce robot posséde 4 degré de liberté, 1
translations et 3 rotations, et constitue de 4 éléments principaux :
Béti fixe (0), bras mobile (1), avant bras (2) et poignet (3).
Fonctionnement de I’ensemble :
On représente ’agencement des 4 degré de liberté de cet appareil, a savoir :
- rotationde 3/2 : ¢
- translation de 3/2 : A
- rotation de 2/1 : 0
- rotationde 1/0 : y
AB= a.X1
BC= }\,Zz
CD= bX3

QUESTION :

1- Déterminer les vitesses suivantesT’?B,1/0),.\7YC,3/O),-\7YD,3/O).

2- Déterminer les accélérations suivantes I'(B,1/0), T (C,3/0), I'(D,3/0). -
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